SPECYFIKACJA TECHNICZNA

dla zadania pn:
Modernizacja przepompowni wody w miejscowosci Sadki
poprzez instalowanie zestawu fotowoltaicznego PV o mocy 10,0 kWp
na podstawie art. 29 ust. 4 pkt 3¢

Czesc elektryczna

Instalacja fotowoltaiczna o mocy 10,0 kWp dla przepompowni wody w m. Sadki

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania instalacji
fotowoltaicznej o mocy 10,0 kWp dla przepompowni wody w miejscowosci Sadki.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonania instalacji elektrycznych .

Zakres robo6t obejmuje :

- montaz moduléw fotowoltaicznych

- montaz falownikéw

- montaz skrzynek przytaczeniowych RDC

- montaz rozdzielnicy RAC

- ochrong przeciwprzepigciows strony DC

- ochrong przeciwprzepigciows strony AC

- ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym
- instalacje elektryczne 230/400 VAC

- instalacje elektryczne 1000 VDC

- instalacje odgromowa i polaczenia wyréwnawcze

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej ST sa zgodne z Normami 1 Przepisami Budowy Urzadzen

Energoelektrycznych.



1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz za wykonanie robét zgodnie z dokumentacja
projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego oraz za prowadzenie robot
zgodnie z art. 5,22,23 1 28 ustawy ,, Prawo Budowlane” oraz z

,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych. Czes¢ D — roboty instalacyjne.
Instalacje elektryczne i1 piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”.

Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie zastapienia zaprojektowanych materialéw — w przypadku
niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwalosci.
Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej musza by¢ zatwierdzone przez
Projektanta 1 Zamawiajacego i nie moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych

instalacji elektrycznych, a jezeli dotycza zamiany materialow 1 elementéw okreslonych w dokumentacji
technicznej na inne, nie moga powodowac¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjne;.

2. MATERIALY

2.1. Parametry techniczne materiatéw i wyrobow

Do wykonania instalacji elektrycznych moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Parametry techniczne uzytych materialéw powinny by¢ zgodne z wymaganiamipodanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych normpanstwowym (PN lub BN) oraz
przepisom dotyczacym budowy urzadzen elektrycznych.

Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ $wiadectw jakosci, np.: aparaty, kable,urzadzenia
prefabrykowane, itp., nalezy dostarcza¢ ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi, aprobatami
technicznymi lub protokétami odbioru technicznego (np.: w przypadku urzadzen prefabrykowanych).

2.2. Odbiér materiaté6w na budowie

Materialy takie jak: moduly fotowoltaiczne, falowniki, rozdzielnice RDC, rozdzielnica RAC, uziomy
szpilkowe, przewody oraz kable, korytka kablowe i rurki ochronne nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze
$wiadectwami jako$ci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznego.
Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jakosc
wykonania roboét, materialy nalezy przed ich wbudowaniem — podda¢ badaniom okreslonym przez dozor
techniczny robét.

2.3. Sktadowanie materiat6w na budowie

Skladowanie powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci materiatéw oraz z zakresu bezpieczefistwa przeciwpozarowego.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny
odpowiadac¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymalosci. Urzadzenia 1 sprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny mieé¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢
ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzadzenia i



sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie,
powinny mie¢ aktualne dokumenty 1 certyfikaty uprawniajace do ich eksploatacii.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialéw,
urzadzen, elementéw konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych.
W' czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane materialy w sposob  zabezpieczajacy ich
uszkodzeniu. Podczas zaladunku i wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow. Zalecasi¢ dostarczenie urzadzen iich konstrukeji oraz
aparatow bezposrednio przed montazem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami.
Powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwaciji. Wskazane jest, aby przebiegata w
liniach poziomych i pionowych. Przed wykonaniem instalacji, jako szczelnej nalezy przewody i kable
uszczelni¢ w osprzecie oraz aparatach za pomoca dlawikéw. Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego
pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Wykonanie instalaciji w
korytkach prefabrykowanych wymaga :

- zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek

- ulozenia korytek na wspornikach

- ulozenie przewoddéw i kabli w korytkach wraz z zalozeniem pokryw.

5.2. Wprowadzenie przewodéw i kabli

Przed przystapieniem do prac montazowych sprawdzi¢ prawidfowo$¢ mocowania i ustawienia aparatéw oraz
odbiornikow. Wprowadzenie przewodow do urzadzen ( rozdzielnice RDC, RAC, falowniki, moduly PV,
itp.) nalezy wykona¢ zgodnie ze wskazéwkami podanymi w instrukcjach montazowych uwzgledniajac
nastepujace warunki:

- 'w miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody musza byé chronione

- przewody odbiornikéw i aparatéw nie powinny przenosi¢ naprezeft mechanicznych

- zewnetrzne warstwy ochronne przylaczanych przewodéw wolno usuwac tylko z tych czesci przewodu,
ktore po podlaczeniu beda niedostgpne

- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest
zaopatrzony w dlawik, nalezy uszczelni¢ przewod zgodnie z warunkami wykonania instalacji szczelnych

- wszystkie przejScia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonac w przepustach rurowych.

5.3. Przytaczenie przewodow i kabli

Miejsca polaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny byé dokladnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozja, itp.. Polaczenia moga by¢ wykonane, jako sztywne
lub elastyczne w zaleznosci od konstrukeji odbiornika 1 warunkéw technologicznych. Polaczenia sztywne
nalezy wykona¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw, przewodami
kabelkowymi lub kablami. Polaczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki narazone sa na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sa do przesunigcia lub przemieszczenia. Polaczenia te nalezy wykonac :



- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi

- przewodami wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

5.4. Cechowanie odbiornikéw i aparatow
Kazdy aparat 1 odbiornik nalezy oznakowaé symbolem zgodnym ze schematem.

5.5. Proby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania 1 pomiary. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodnic z Inspektorem Nadzoru. Zakres podstawowych préb obejmuje :

- pomiar rezystanciji izolacji

- pomiary petli zwarciowych

- pomiar wylacznika réznicowopradowego

- pomiar rezystancji uziemien

- préby funkcjonalne

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej jako$ci wykonywanych robét przy montazu instalacji
elektrycznych.

6.1. Dokumentacja urzadzen
Aparaty i urzadzenia elektryczne przewody 1 kable powinny posiadac atest fabryczny lub §wiadectwo jakosci

wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych powinna by¢ przeprowadzana w
czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i

,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych” Czes¢ D — Roboty instalacyjne
elektryczne.

Wyniki przeprowadzonych kontroli nalezy uznaé za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy
robot zostaly spetnione. Jezeli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dany etap robot uznaé
za niezgodny z wymaganiami norm i przepisow i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ ponowna kontrole.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robdt obejmuje calo$¢ instalacji elektrycznych. Obmiar nalezy przeprowadzi¢ w jednostkach
zgodnych z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét polegajacych na wykonaniu instalacji fotowoltaicznej nalezy dokona¢ zgodnie z
,»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych” — Cz¢s¢ D — Roboty instalacyjne
elektryczne.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot ulegajacych zakryciu umozliwia oceng prawidtowosci montazu. Powinien by¢ przeprowadzony
komisyjnie, w obecnosci Inspektora Nadzoru. Z odbioru robét ulegajacych zakryciu nalezy sporzadzi¢
protokol podajac réwniez oceng jakosci robot.

Odbiorowi elementéw wykonanych robot przewidzianych do zakrycia podlegaja fragmenty instalacji, ktore



beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu rob6t montazowych.

8.2. Odbior koncowy

Przed przystapieniem do odbioru koncowego wykonawca robét jest zobowigzany do:

- przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny robét bedacych przedmiotem odbioru, a w
szczegblnodci : umowy wraz z ewentualnym aneksem, protokoléw z dokonanych préb montazowych,
dokumentacji powykonawczej, instrukcji eksploatacji urzadzen

- umozliwienia komisji odbiorowe zapoznania si¢ z wyzej wymienionymi dokumentami i przedmiotem
odbioru.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy :

- sprawdzi¢ zgodno§¢ wykonanych robét z umowa, dokumentacjg projektowo - kosztorysowa,
obowigzujacymi normami i przepisami oraz z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych

- sprawdzi¢ jako$¢ zamontowanych materialéw i urzadzen

- sprawdzi¢ jako$¢ wykonanych robot

Z odbioru konicowego powinien by¢ spisany protokoél podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Inwestora, wykonawce robot 1 przez osoby biorace udzial w czynnos$ciach odbiorowych. Protokét powinien
zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione
terminy ich usuniecia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wymagania dotyczace platnosci zostang okreslone w Umowie na wykonanie robot elektrycznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
,»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych” — Cz¢§¢ D — Roboty instalacyjne
elektryczne
- PN-EN 61439 : Rozdzielnice i sterownice niskiego napigcia
- PN-HD 60364 : Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Zestaw norm
- PN-EN 12464 : Swiatlo i o$wietlenie — O$wietlenie miejsc pracy.
- PN-EN 62305 : Ochrona odgromowa. Zestaw norm.
- PN-E-04700 : Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych — Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

- Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.



